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REQUISITO  
 

PROGRAMA  
 
Objetivos Generales  

Aplicar los conceptos fundamentales de sistemas difusos para diseñar sistemas de 
control. 
 

Programa sinóptico: 
 1. Diseño heurístico de controladores difusos. 

 2. Diseño de controladores difusos para sistemas lineales. 
 2.1 Controlador estable. 
 2.2 Controlador Óptimo. 

 3. Diseño de controladores difusos para sistemas no lineales.  

 4. Diseño de controladores difusos para modelos difusos.  

 5. Introducción a los controladores difusos adaptables.  
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