@&

UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR

DIVISION FISICA Y MATEMATICAS
DEPARTAMENTO PROCESOS Y SISTEMAS
ASIGNATURA PS7327 SISTEMAS DIFUSOS
HORAS/SEMANA T P L U
VIGENCIA DESDE ENERO 1999
REQUISITO
PROGRAMA

Objetivos Generales
Aplicar los conceptos fundamentales de sistemas difusos para disenar sistemas de
control.

Programa sinéptico:
1. Diseno heuristico de controladores difusos.

2. Diseno de controladores difusos para sistemas lineales.
2.1 Controlador estable.
2.2 Controlador Optimo.

Diseino de controladores difusos para sistemas no lineales.
Diseino de controladores difusos para modelos difusos.

Introduccién a los controladores difusos adaptables.
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