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Objetivos Generales
Utilizando los conceptos adquiridos para sistemas estocasticos y sistemas descritos en el
espacio de estados, aplicarlos en el diseno de sistemas de control.

Programa sinéptico:

1. Revision de Técnicas Matematicas.
1.1 Vectores, matrices y minimos cuadrados.
1.2 Probabilidad y Procesos aleatorios.

2. Revisién de Variables de Estado.
2.1 Vectores de estado.
2.2 Matrices de transicion.
2.3 Controlabilidad y observabilidad.
2.4 Matrices de covarianza.
2.5 Propagacion de errores.
2.6 ldentificacién empirica de modelos.

3. Filtraje Lineal Optimo.
3.1 Filtros recursivos.
3.2 Filtro discreto de Kalman.
3.3 Errores correlacionados de medicion.
3.4 Solucién de la ecuacion de Ricatti.
3.5 Filtro de Wiener.

4. Corrector Lineal Optimo.
4.1 Forma de corrector éptimo.
4.2 Corrector 6ptimo con intervalo fijo.
4.3 Corrector 6ptimo con punto fijo.
4.4 Corrector 6ptimo con atraso fijo.
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5. Estimacion No-Lineal.
5.1 Estimacion no-lineal de variancia minima.
5.2 Estimacion no-lineal por linealizacién estadistica.
5.3 Estimacion no lineal por minimos cuadrados.

6. Disefio Subdptimo de Filtros y Analisis de Sensibidad.
6.1 Disefio subdptimo de filtros.
6.2 Analisis de sensitividad del filtro Kalman.
6.3 Anadlisis de sensitividad del corredor éptimo.

7. Aspectos computacionales.
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