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PROGRAMA  
 

Objetivos Generales  
Enseñar al estudiante los conceptos fundamentales en el estudio de sistemas de control 

digital. 

 

Programa sinóptico: 
 1. Introducción. 

 2. Conceptos básicos de señales y sistemas. 

 3. Muestreo de señales.  

 4. Transformada Z (multilateral).  

 5. Representación de sistemas discretos.  
 5.1 Espacios de Estados. 
 5.2 Matriz transferencia de pulso. 
 5.3 Matrices polinómicas. 

 6. Muestreo de sistemas continuos.  

 7. Modelos externos de sistemas.  
 7.1 Representación de sistemas a lazo abierto. 
 7.2 Representación de sistemas a lazo cerrado. 

 8. Propiedades estructurales de sistemas.  
 8.1 Estabilidad. 
 8.2 Alcanzabilidad y Estabilidad. 
 8.3 Observabilidad y Detectabilidad. 
 8.4 Teoría de Lyapunov para sistemas discretos. 
 8.5 Precisión. 
 8.6 Respuesta frecuencial. 
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 9. Diseño de controladores digitales. 
 9.1 Introducción. 
 - Seguimiento. 
 - Representación de perturbaciones. 
 ▪ Determinista. 
 ▪ Aleatoria. 
 9.2 Diseño temporal de controladores. 
  - Realimentación lineal de las variables de estado. 
 - Observadores de estados. 
 9.3 Método de emulación. 
 9.4 Compensadores dead-beat. 
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